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1 DESCRIPTION 
L’actionnement électromécanique unidirectionnel EVO pour parachutes ASG, consiste en une plaque mobile 
qui, activée par un ressort, provoque le déplacement du rouleau de freinage depuis la position de retenue du 
rouleau ou de fonctionnement de l’ascenseur jusqu’à la position de pré-verrouillage. 

Par conséquent, l’actionnement du parachute se réalise quand le ressort d’actionnement amène le rouleau du 
parachute en position de pré-verrouillage. Pour un fonctionnement normal de l’ascenseur, le parachute est 
réinitialisé par un solénoïde linéaire et une bobine à ventouse maintient le mécanisme de commande dans sa 
position de non-verrouillage ou de retenue du rouleau. 

Ci-dessous, une image du parachute électromécanique eASG EVO, formé par l’actionnement électromécanique 
unidirectionnel EVO et le parachutes ASG (Image 1). 

Image 1 Parachute électromécanique e-ASG EVO 

L’actionnement électromécanique EVO peut activer toute la famille des parachutes ASG (unidirectionnels) de 
Dynatech. L’actionnement est commun pour n’importe quel modèle de parachutes de cette famille. Afin 
d’obtenir plus d’informations sur le parachute (P+Q, type de guide, etc.), veuillez consulter les manuels 
correspondants à la famille ASG.  

L’Image 2 indique quelle partie correspond à l’actionnement électromécanique unidirectionnel EVO et quelle 
partie correspond au parachute ASG. 

Note: Ce manuel présente une information partielle des instructions d’utilisation et de maintenance. Le manuel complet est 
disponible dans la zone clients du site Internet de Dynatech; http://customers.dynatech-elevation.com/
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Image 2. Différenciation entre actionnement et parachute 

De par sa conception, le parachute a la particularité de s'auto-bloquer lorsque le rouleau entre en contact avec 
le guide. Par conséquent, lorsque la bobine est hors tension, le ressort d'actionnement force le rouleau à entrer 
en contact avec le guide. De cette façon, si la cabine se déplaçait vers le bas, le parachute serait 
immédiatement et automatiquement verrouillé. C’est ce qu’on appelle la sécurité positive. 

Il y aura donc 3 états dans le cadre de l'actionnement : L'état de retenue, l'état de pré-verrouillage et l'état 
de verrouillage ou de blocage 

1.1 Options 

L’actionnement EVO peut être configuré suivant différentes options à sélectionner dans la commande en vue 
de mieux s’adapter aux besoins du client :  

1.1.1 Contact 2NC 

En cas de besoin, l’interrupteur de sécurité de la marque PIZZATO MK V11F45 avec un contact NC, peut être 
remplacé par un interrupteur de sécurité de 2 NC. 

Lorsque vous réalisez votre commande, vous pouvez demander cette option comme : avec contact D4N 4232 
de la marque OMRON ou le modèle FR 1155 M2 de la marque PIZZATO.  

1.1.2 Surveillance de la bobine de réinitialisation 

Des informations sur l’état de la bobine de réinitialisation (allumée ou éteinte) peuvent être obtenues grâce à 
un contact de sécurité que le client pourra spécifier dans la commande. 

Lors de votre commande, vous pouvez demander cette option en sélectionnant : avec surveillance de la bobine 
de réinitialisation.  

Note: Ce manuel présente une information partielle des instructions d’utilisation et de maintenance. Le manuel complet est 
disponible dans la zone clients du site Internet de Dynatech; http://customers.dynatech-elevation.com/
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