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ZERTIFIKAT & CERTIFICATE

CERTIFICADO DE EXAMEN DE TIPO

COMPONENTE / SISTEMA DE ASCENSOR

Nimero de documento:
Organismo certificador:

Producto:

Tipo:

Fabricante:

Titular del certificado:

Fecha de presentacion:
Fecha de emision:

Normas de referencia: ("

Numero de informe:

Periodo de validez:

ATI/ CA030 rev: 1

TUV SUD ATISAE S.A.U.
Ronda de Poniente, 4 )
ES 28760 Tres Cantos MADRID (ESPANA)

Medios de accionamiento eléctrico de paracaidas
Accionamiento en bajada y en subida

e-ASG UD EVO

DYNATECH. DYNAMICS AND TECHNOLOGY S.L.
P.I. PINA DE EBRO, SECTOR C PARCELA 9
50750 ZARAGOZA

DYNATECH. DYNAMICS AND TECHNOLOGY S.L.
P.Il. PINA DE EBRO, SECTOR C PARCELA 9
50750 ZARAGOZA

10.01.2025
28.01.2025
EN 81-20:2020; [5.6.2] [6.3.4]; EN 81-21:2022;

8105687914 (28.01.2025)
8104835019 (20.12.2023)

indefinido (véase anexo técnico seccion 2.5)

Declaracion: Los dispositivos de accionamiento remote de paracaidas de cabina evaluados pueden ser
utilizados junto con un limitador electrénico y los paracaidas tipo ASG de DYNATECH.
Este certificado estard& mencionado como anexo en el certificado de los paracaidas
habilitados para su uso, y debera ser integrado en el disefio del ascensor donde se utilice
junto con el limitador de velocidad. EI Organismo Notificado que intervenga en el
procedimiento de certificacion del ascensor complete, cualquiera que este sea, debera
evaluar la integracion del Sistema con limitador y maniobra.

DAS/ 000751-1

Por razones legales, no siendo este sistema un componente de seguridad segun el anexo |l
de la Directiva 2014/33/UE, este organismo no puede emitir un certificado de examen UE de

tipo.

Este certificado puede ser utilizado como justificacion de las medidas compensatorias

cuando se integran dentro del alcance del ascensor.

(1) Solo para los articulos mencionados en el anexo técnico. Hay incumplimientos en la aplicacion de

5.6.2.2.1.1.d) de EN 81-20, seguin se indica en el anexo.

Este documento consta de un anexo técnico con referencia ATI/ CA030 rev 1.
Este documento esta firmado digitalmente. Solo es véalido el documento emitido en formato pdf con su firma.

TUV SUD ATISAE S.A. (Unipersonal). Organismo Notificado 0053
Organismo de Control acreditado por ENAC con acreditacion n° C-PR/445.

Jordi Olivera

Coordinador Técnico Ascensores

EC12.04.F02-ES v. 2023-05-12

Sede Técnica: Ronda de Poniente, 4 — P.E. EURONOVA — 28760 Tres Cantos (Madrid) — Espafia
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Nota: Este manual muestra informacion parcial de las instrucciones de uso y manutencion de este producto. El manual completo
se encuentra disponible en el area de clientes en la pagina web de Dynatech; http://customers.dynatech-elevation.com/
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1 DESCRIPCION

La activacion electromecanica bidireccional EVO UD para paracaidas ASG UD consiste un muelle que al
comprimirse arrastra unas bielas que, por transmision de la cinematica del sistema, producen el
desplazamiento del rodillo de frenado desde la posicion de retencion del rodillo o de funcionamiento del
ascensor hasta la posicion de preacufiamiento.

Para un funcionamiento normal del ascensor, el paracaidas se encuentra rearmado por un solenoide lineal y
una bobina de ventosa mantiene el mecanismo de actuacion en su posicion de no enclavamiento o de retencion
del rodillo.

A continuacion, una imagen del paracaidas electromecanico eASG EVO, formado por la activacion
electromecanica bidireccional EVO vy el paracaidas ASG (Imagen 1).

Imagen 1 Paracaidas electromecanico bidireccional eASG

La activacion electromecanica UD EVO puede activar toda la familia de paracaidas ASG (bidireccionales) de
Dynatech. La activacién es comUn para cualquier modelo de paracaidas de esta familia. Para ampliar la
informacion del paracaidas (P+Q, tipo de guia, etc..) se debe consultar los manuales correspondientes a la
familia ASG.

Por su propio disefio, el paracaidas tiene la caracteristica de auto acufiarse cuando el rodillo contacta la guia.
Debido a ello, cuando la bobina de ventosa estd sin corriente, el muelle de activacion fuerza al rodillo a
contactar contra la guia. De esta manera, si la cabina se moviera en cualquier sentido (sea ascendente o
descendentemente), el paracaidas se acufaria inmediata y automaticamente. Esto se conoce como
seguridad positiva.

Van a existir por lo tanto 3 estados dentro de la activacion: El estado de retencion, el de preacufiamiento y el
de enclavado o acuiiado.

3

Nota: Este manual muestra informacion parcial de las instrucciones de uso y manutencion de este producto. El manual completo
se encuentra disponible en el area de clientes en la pagina web de Dynatech; http://customers.dynatech-elevation.com/
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1.1 Opciones

1.1.1 Monitorizacion bobina de rearme
Se podra obtener informacion del estado de la bobina de rearme (encendida o apagada) gracias a un contacto
de seguridad que el cliente podra especificar en el pedido.

En su pedido puede solicitar esta opcién como: Con monitorizacion bobina de rearme.

4 Nota: Este manual muestra informacion parcial de las instrucciones de uso y manutencion de este producto. El manual completo
se encuentra disponible en el area de clientes en la pagina web de Dynatech; http://customers.dynatech-elevation.com/
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